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Rozwigzanie

Konwolucyjna sie¢ neuronowa
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Rysunek: Zrédto:
https://commons.wikimedia.org/wiki/File: Typical _cnn.png
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Trening i dane

Symulator

Dlaczego symulator?
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Trening i dane

Symulator

Dlaczego symulator?
@ Szybkos¢ zbierania danych

@ Bezpieczenstwo

@ Prostota
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Trening i dane
Symulator

Dlaczego symulator?
@ Szybkos¢ zbierania danych
@ Bezpieczenstwo
@ Prostota
Dane:
@ 3 kamery
@ 50 minut nagran

o lustrzane odbicie
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Trening i dane
tazik

Dane:
o Kierunek jazdy nadal jednoznaczny
e 150GB

@ 1 kamera + lustrzane odbicie
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Przejazdy

Symulator, uczony na przejazdach tylko w jedna strone — potrafi
tez w druga
tazik — potrafi objecha¢ garaz instytutu
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Przejazdy

Symulator, uczony na przejazdach tylko w jedna strone — potrafi
tez w druga

tazik — potrafi objecha¢ garaz instytutu

Demo na symulatorze
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Reakcje na obraz
Symulator
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Reakcje na obraz
tazik
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Poréwnanie do kierowcy
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@ Mniej gwattowne

@ Podobne reakcje
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@ Przetwarzanie kilku ostatnich obrazkéw
@ Rekurencyjna sie¢ neuronowa

@ Reinforcement learning
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